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Robotika transporte

Ateities transporto biidai yra robotai — 1Smanios
automatines transporto priemones jrengtos su lazeriais,
GPS ir kita technologija galintys vairuoti arba skraidinti
save. Jau yra kuriamos S§io0s transporto riiSys: robotai
autobusai, savarankiSkai vairuojantys automobiliai,
bepilociai lektuvai, automatiniai traukiniai ir taksi dronai.




Robotal autobusal

Pirmasis robotas autobusas pirmg kartg sekmingai i1Svyko 1 kelig 2017 metais
spalio 25 Vokietijoje, Bavarijos regione. Ji sukiire pranciziSka kompanija
EasyMile. Taip pat robotai autobusai yra testuojami Paryziuje, Las Vegase,
Tokijuje, Dubajuje, o Singapiire buvo pastatytas net visas miestas roboty
autobusy testavimui ir tobulimui.




Savarankiskai vaziuojantys automobiliai

IS visy robotizuoty transporto biity, labiausiai kalbama apie §j biidg, nes jis yra
greiClausial pasiekiamas. Jmones kaip Daimler, General Motors, Tesla ir Ford
konkuruoja tarpusavyje, kad iSleisty pirmgja 5 lygio automatizuotg automobilj su
Google komapnijos Waymo esancioje Siuo metu pirmoje vietoje.

HOW WAYMO'S SELF-DRIVING CAR WORKS

One of Waymo's three lidar systems that shoots lasers A forward facing camera works with 8

so the car can see its surroundings. Waymo says this others stationed around the car to provide

lidar can detect a helmet two-football fields away. 360 degrees of vision.

Radar sensors can detect objects Waymo's self-driving sensors are tightly

in rain, fog, or snow. integrated into the hybrid minivan created
.\ by Fiat Chrysler.
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Bepilociai lektuvai

Siuo metu bepilo¢iai lektuvai yra naudojami kariniais, ta¢iau sukurti bepilotj
keleivinj léktuva yra sudétingiau. Siuo metu didZioji piloto darbo dalis jau yra
automatizuota, tik vis dar reikia rankinio jvédimo pakilimui ir nusileidimui.
Kompanijos kaip Boeing ir Airbus nori padaryti kitg zingsnj taciau kol kas jy
démesys yra sutelktas sukurti 1€ktuvus pilotuojamus vieno piloto vietoj dviejuy.




Automatizuoti traukinial

Traukinial be vairuotojo gabena milijjardus zmoniy kiekvienais metais. Vien tik
Europoje miestai kaip Londonas, Barselona, Kopenhaga ir Paryzius turi pilnai
funkcionalias, automatizuotas metro linijas. Sveicarijos nacionalinis traukiniy
operatorius Swiss Federal Railways s¢kmingai pratestavo automatizuotus
lokomotyvus kurie naudoja skaitmenin;j traukinio vairuotoja.




Taksl1 dronal

Apie skraidanCias masSinas buvo svajojama jau daugel; mety. Dabar Vokietijoje
1siktrusi kompanija Volocopter GmbH sukuré pirmgjj pasaulyje automatizuota
oro taksi. Kitos kompanijos kurios dirba ties kelelvinials dronais yra Airbus,
Boeing 1ir Uber. Keliaujant taksi dronais 1Sspresty eismo problemas dideliuose
miestuose.




Robotikos pritaikymas kariuomene¢je




Bepilocial dronai

Tai orlaiviai be piloto, jgiilos arba keleiviy. Bepilociai dronai vystési per 20
amz1iy ir buvo labiau skirti misijoms kurios buvo pernelyg pavojingos Zmonéms.
Ir atéjus 21 amziau jie tapo esminiu arsenalu daugumai kariuomeniy. Jie yra
dazniausiai naudojami Snipinéti priesy bazes arba tolimosioms atakoms.
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Gynybos robotal

Gynybos robotai buna visokiy formy 1r dydziy, bet dauguma vykdo tapacia
funkcijg tai yra apsaugo ir gelbsti kareivius. Jie gali gabenti sunkig jranga,
operuoti pavojingose situacijose ir gelbéti suZeistus kareivius 1§ kovos zony. Taip
pat yra patruliai robotai, kurie patruliuoja bazes ir pranesSa apie jsibrovelius,
kartais jie gali buti ginkluoti 1r tuo atvejy jsibrovelius neutralizuoja.




Egzoskeletal

Jie buvo sukurti, kad padidintu kareiviy iStverme ir judruma. Taip pat jie padeda
gabenant sunkesnius krovinius. Egzoskeletal yra skirtingy formy: viso kiino
egzoskeletai, apatinio kiino varomi egzoskeletai; pasyvis kariniai egzoskeletat.
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Robotika medicinoje

Robotai yra pasiruoSe keisti medicinos praktikg. Yra daug skirtingy medicininiy
roboty risiy: chirurginiai robotai; reabilitacijos robotai; biorobotai; nuotolinio
dalyvavimo robotai; robotai kompanionai ir dizinfekciniai robotai.




Dezinfekcinial robotal

Tai specializuoti robotai, kurie dazniausiai aptinkami ligoninése. Jie turi jtaisytas
UV lempas ir lempy pagalba Sitie robotai gali beveik nuzudyti visus
mikroorganizmus patalpoje. Tac¢iau kai kurie pavirSiai néra atidengti dél kliuciy
arba neprieinamumo 1r tai yra vienas 1S pagrindiniy apribojimy dezinfekciniams
robotams.
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Reabilitacinial robotal

Tai yra reabilitacijos budas kai yra pritaitkomi robotai atstatant arba atkuriant
jvairias jutimo motorines funkcijas. Robotai yra labiau naudojami kaip pagalbiné
terapija, o ne kaip pagalbiniai prietaisai. Reabilitaciniai robotai yra sukurti
pritaikant metodus, kurie lemia paciento prisitaikymo lyg). Reabilitaciniai robotai
yra skirstomi j dvi riisis tai yra galutinio efekto robotai ir varomieji egzoskeletai.




Nanorobotal

Robotai kuriy komponentai yra nanometro skaléje arba netoli jos. Galimas
nanorobotiky panaudojimas medicinoje apima ankstyva vézio diagnostika ir
tiksling vaisty pristatyma, chirurgijg, diabeto stebéjima ir sveikatos prieziirg. Su
tokiais planais ateities medicininé nanotechnologija tikimasi panaudoti
nanorobotus jSvirkstus j pacientg darbui lgsteliniy lygiu.




Chirurgingés sistemos

Robotizuota chirurgija buvo sukurta siekiant jveikti jau egzistuojan¢iy minimalial
invaziniy chirurginiy procedury apribojimus ir pagerinti chirurgy, atlickanciy
atvirg operacijg, galimybes. Taikant robotizuotg minimaliai invazing chirurgijg, o
ne tiesiogiai naudoti instrumentus, chirurgas naudoja vieng 18 dviejy metody
Instrumentams administruoti. Tal apima tiesioginio telemanipuliatoriaus arba

kompiuterio valdyma.
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